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Szakok, melyeken a targyat oktatjak:

Tantargyfelelds | Dr. Sz¢ll Karoly Oktatok: | Dr. Sz¢ll Karoly

oktato:

Eldtanulmanyi Ipari robotok I.

feltételek: AMXIRIRSLE

(kéddal)

Heti 6raszamok: | Eléadas: 20 ‘ Tantermi gyak.: ‘ Laborgyakorlat: ‘ Konzultacié:
Szamonkérés Vizsga

modja:

A tananyag

Oktatasi cél: Robottipusok €s alkalmazasok kritikai vizsgélata. Csuklo-koordinatak és vilag-
koordinata rendszerek jelentésége a mozgastervezésben. Egyszeri kinematikai ismeretek
szerepe az alkalmazas-tervezésben. A mozgastervezés parametrikus modszere. Homogén
vektorok ¢és homogén koordinata transzformacids matrixok alkalmazasa a robot trajektoria
tervezésben. Id6-optimalis ~ robotmozgasok  tervezésének  altalanos  modszere.
Robotprogramozasi és alkalmazasi gyakorlatok. Robothajtasok. Robothajtasok matematikai
modelljei. Robotiranyitasi modszerek.

Tematika:

Témakor Oraszam

Eldadasok és gyakorlatok

[\

1. |Robotok mechanikai rendszerének koordinatarendszerek szerinti felépitése,
robotmechanikak

Robotok munkatere

Robotkarok tdmegkiegyenlitd rendszerei

Robotok hajtasi rendszerei

Robotok megfogd szerkezetei

Robotok szenzorikai elemei

Mobil robotok felépitése és jellemzbi

Koordinatatranszformaciok

Robotok alkalmazasa
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0. |Robotok vizsgélata

Félévkozi kovetelmények
ZH sikeres megirdsa

AZ ELOADASOK ES LABOROK LATOGATASA KOTELEZO!

A potlads modja: | TVSZ szerint.

Alairas feltétele: | Zarthelyi és/vagy potzarthelyi dolgozat megirdsa. Min. 40%-os teljesités.
Laborokon val6 részvétel
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